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算法推导

自适应权矢 具有如下形式
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对辅助矢量 叭 一 作正交变换 口 的运算
,

可以递推算出 域
,

同时得到中间量

创哟 武司 也将用于下面的权矢量递推计算
。

利用以上结果
,

下面推导权矢量递推计算公式 对 式采样协方差矩阵应用矩阵求逆引
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其中初值 拼 为正数 非零初始化方法实现简单
,

适当选取初值有利于改善算法数值稳定性
、

抑

制阵列方向图畸变
,

对此
,

笔者在文献 中作了专门讨论
,

本文不再赞述

图 给出了实现双波束 自适应权递推算法的脉动阵结构
,

阵列处理单元功能由图 给出
,

图 为阵列功能模块图 阵列由四个功能模块构成
,

分别对应于算法的四个步骤
,

算法第一步

中上三角矩阵 丑 川 的更新计算由阵列左侧的三角形阵列模块完成
,

该三角形阵列模块斜边上

的处理单元计算构成正交变换 的 变换系数
,

并向阵列右边方向水平传递 算法第二

步中辅助矢 喊 的更新计算由阵列中间的线性阵列模块完成
,

该模块利用左侧模块传递过

来的构成正交变换 的 变换系数进行 域司 更新计算
,

算得的 武 经过延时单元送入
权矢皿 州动 更新模块 算法第三步的

一

气司 更新计算由阵列右侧的三角形阵列模块完咸
,

该模块也同样利用左侧模块传递过来的构成正交变换 的 变换系数进行 一 哟 更新

计算
,

算得的 矢量向下送入权矢量 更新模块 算法第四步的权矢量更新计算由阵

列右下方的线性阵列模块完成 如图 中虚线所示
,

数据流沿对角线方向传播 阵列实现了自

适应权矢量的完全并行流水处理



由于计算两个独立导向矢量 凡 所对应的权矢量
,

因而对两组不同的 叭
、

州 矢量进
行更新运算

,

所以用两列 喊 处理单元和两行 州 处理单元
阵列初始计算时

,

按上面所述非零初始化方法在相应处理单元预置数据
值得指出的是

,

算法中对 司 和 一 川 的更新模块是由已有的 分解和 逆分解

算法及其脉动阵结构 阵一 来实现的
,

辅助矢量 叭司 和权矢量 的更新模块则是为实现算

法的并行流水处理而推导和设计出来的
,

算法各个功能模块的协调组合最终实现了自适应权矢

量计算的完全并行流水处理 算法的设计思想与文献 阁 提出的算法工程的思想是一致的

总 结

本文提出了新的自适应权矢量递推计算的数据域并行实现算法及其脉动阵结构
,

在脉动阵

上实现了权矢量递推计算的完全并行流水处理
,

算法实现与算法工程的思想相一致 算法采用

非零初始化方法
,

适当选择初值
,

算法可具有良好的数值特性和收敛性
,

非零初值的选取方法
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